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(1) Nenngeschwindigkeit des Rotors: Geschwindigkeit des Schwungrads (Rpm / Umdrehungen pro Minute)
(2) Drehimpuls: gibt das Stabilisierungsdrehmoment pro Zeiteinheit an (Newton pro Meter und Sekunden)
(8) Ausgangsdrehmoment: Drehmoment, das bei hochgefahrenem Stabilisator ausgegeben wird (Newton Meter)
(4) Die Aufnahme kann in Abhangigkeit von der Periode der Welle variieren
(5) Nicht inbegriffen ist der Unterbau fir die Befestigung, der als Zubehér in der Standard- oder Custom-Ausfiihrung erhéltlich ist
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1) Nenngeschwindigkeit des Rotors: Geschwindigkeit des Schwungrads (Rpm / Umdrehungen pro Minute)
2) Drehimpuls: gibt das Stabilisierungsdrehmoment pro Zeiteinheit an (Newton pro Meter und Sekunden)

) Ausgangsdrehmoment: Drehmoment, das bei hochgefahrenem Stabilisator ausgegeben wird (Newton Meter)

) Die Aufnahme kann in Abhéngigkeit von der Periode der Welle variieren

5) Nicht inbegriffen ist der Unterbau fiir die Befestigung, der als Zubehér in der Standard- oder Custom-Ausfiihrung erhaltlich ist
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1) Nenngeschwindigkeit des Rotors: Geschwindigkeit des Schwungrads (Rpm / Umdrehungen pro Minute)
) Drehimpuls: gibt das Stabilisierungsdrehmoment pro Zeiteinheit an (Newton pro Meter und Sekunden)
Ausgangsdrehmoment: Drehmoment, das bei hochgefahrenem Stabilisator ausgegeben wird (Newton Meter)

(
(
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(4) Die Aufnahme kann in Abhangigkeit von der Periode der Welle variieren

(5) Nicht inbegriffen ist der Unterbau fiir die Befestigung, der als Zubehér in der Standard- oder Custom-Ausfiihrung erhéltlich ist
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